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MADE IN ITALY

SPEEDLINER 8080TWSR
(8 CCD - 22” MONITOR - SZAFKA PREMIUM)
SPEEDLINER 8060TWSR

(6 CCD - 19” MONITOR — SZAFKA
STANDARD)

e bezprzewodowe przesytanie danych za
pomocg Bluetooth, pomiedzy przednimi
gtowicami a urzadzeniem,

e transmisja w podczerwieni miedzy gtowicami,

e wysuwane ramie czujnika,

e opcjonalne zaciski na kota STDA92
umozliwiajg unikniecie procedury
kompensacji
minimalna $cednica kot 760mm

8080TWSR
Bluetooth®

WERSJA R - dla pojazdéw ciezarowych
i buséw

SPEEDLINER 8080TWS

(8 CCD - 22” MONITOR —SZAFKA PREMIUM)
SPEEDLINER 8060TWS

(6 CCD - 19” MONITOR - SZAFKA STANDARD)

e bezprzewodowe przesytanie danych za
pomoca Bluetooth, pomiedzy przednimi
gtowicami a urzadzeniem,

e transmisja w podczerwieni miedzy gtowicami,

e rozszerzone proste ramie czujnika,

e podwdjny pochytomierz umozliwia regulacje
kota bez wspomagania,

e praca z samochodami osobowymi i
dostawczymi z opcjonalnymi akcesoriami.

8060TWS
Bluetooth®

WERSJA COMBI->
CIEZAROWKI+BUSY+OSOBOWE(+OPCIJE)
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Jednostka sterujaca na
kétkach, komputer,
drukarka i kolorowy

monitor.
Specjalne wsporniki z boku do

mocowania i tadowania
gtowicy pomiarowe;j.

Duze kota urzadzenia do
tatwego przemieszczania sie.
Wyjscie na papier umozliwia
korzystanie z drukarki z
zamknietg szuflada.

Szuflada do przechowywania
akcesoriow.

BLUETOOTH®
Szybka i niezawodna transmisja danych
przez Bluetooth.

4 PILOTY NOWOCZESNA DIODY LED
TECHNOLOGIA
Mozliwos¢ obstugi Diody LED na gowicy
systemu z dowolnej Prostsza i bardziej pozwalaja okregli¢
gtowicy. Czesto nowoczesna technologia operatorowi, kiedy
znajdujemy sie oddaleni (najnowszy projekt regulacja kata znajduje sie
od konsoli, a to w porownaniu do gtéwnych w zasiegu specyfikacii.
spowalnia konkurentow) zapewnia
szybkos¢ pracy. wiekszg niezawodnos¢
w krétszym czasie.
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8080 i 8060 reprezentujg
najnowszg technologie w
urzadzeniach do geometrii két.
Te nowa konstrukcja urzadzenia
do ustawienia zbieznosci
wykorzystujgca elementy
najnowszej techniki. Program
jest specyficzny dla samochoddéw
ciezarowych i opracowany we
wspotpracy ze specjalistami
sektora.

Version 7.48B (3] M=l E3

DIAGNOSIS

- -
A 'LH 'RH

Oprogramowanie dziatajgce w
systemie Windows umozliwia
zarzadzanie:
- baza danych zawierajacg
informacje o pojazdach (istnieje
mozliwo$¢ dodawania nowych
pozycji).
- Szybkie wprowadzanie danych
pojazdéw z mozliwoscig
wyszukiwania poprzez podanie
nazwy klienta lub numeru
rejestracyjnego pojazdu.
-Podsumowanie

i poréwnanie wartosci
diagnostycznych / naprawy
na jednym ekranie.

LNOA\EN REAR | =>

Program jest tak samo Pomiar pojazdéw
kompletny, ale jest wieloosiowych, dzieki
znacznie prostszy bardzo prostej

w obstudze i ma szybszy procedurze.

przeptyw dla operatora.

DEMO Version 7.53 M=l E3

Interaktywne filmy w grafice 3D
przedstawiajg sekwencje
operacji niezbednych dla
wtasciwe] regulacji pojazdu,
ktére krok po kroku wskazujg
etapy operacji.

PODSUMOWANIE:

- znacznie wyzsze dochody z uzytkowania dzieki
najwyzszej efektywnosci,

- znacznie szybszy czas operacyjny, bez utraty precyzji,
- prostszy system do nauki, mniej czasu szkoleniowego
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SPEEDLINER 6040TWS
(4 CCD -19” MONITOR -
SZAFKA STANDARD)

Urzadzenie do geometrii kot

ciezarowych, ktére jest wyposazone w 4 : — =
czujniki CCD. Komunikacja miedzy 4 — ¥ =L
. o

przednimi i tylnymi gtowicami
pomiarowymi odbywa sie poprzez
podczerwien. Pozwala na
przeprowadzenie szybkiego i
doktadnego pomiaru wszystkich katow
skretu osi przedniej. Umozliwia pomiar H"j
katéw w pojazdach posiadajacych 4

ponad trzy osie.
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Regulacja przodu w Korekta na naczepie Tylna korekta na

samochodach 2 przyczepa. pojazd przegubowy.
dostawczych.
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STANDARDOWE WYPOSAZENIE:

Komputer, monitor, klawiatura, drukarka oraz tadowarka baterii.
2 przednie gtowice pomiarowe.

2 tylne gtowice pomiarowe(8080, 8060).

2 tylne nadajniki z mocowaniem na oponach

1 blokada hamulca.

1 blokada kierownicy
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WYPOSAZENIE DODATKOWE:

STDA29L- - @ 370 mm (14,5”)
-~ Para gbrotnic dla samochodow ciezarowych.
«Nosnosc¢ 2x4500kg.
+ STDA44L
' Skala i podziatkg dla STDA29L

STDA29L STDA44L
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STDA30E 127-28” STDAA48E 12°-28" >780-1220 STDA92 > 890-1290 mm (35”-50”)
>700 mm (27,5”) Para mm (30”-48”") Zestaw 2 szybkich adapteréw bez
samocentrujacych Para samocentrujacych biaig,

zaciskow 4-punkowych z zaciskdéw 4 punkowych z
wysuwanymi pazurami. szybka blokadg i
Ruchoma gtowica zdejmowane metalowe
pomiarowa dostosowuje pazury stozkowe.

. . Dane techniczne Dokladnosé Zakres Calkowity
pozycje czujnika SPEEDL INER 8080-8060 pomiaru zakres
wzgledem ramy pojazdu. pomiaru

Przednia o$

Calkowita zbiezno$¢ kot +/-2° +/-2° +/- 5°
Polowkowa zbieznos$¢ kot +-1 +/- 1° +/- 2°30°
Przesunigcie osi +/-2° +/-2° +/-5°
Kat pochylenia obreczy kola +-2 +/-3° +/- 10°
Kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy +/-5 +/- 10° +/-18°
Kat pochylenia sworznia zwrotnicy +/-5 +/- 10° +/- 18°
Tylna o$

Calkowita zbiezno$¢ kot +-2 +/-2° +/- 5°
Poléwkowa zbieznos¢ kot +-1 +/-1° +/-2°30°
Przesuniecie 0Si +-2 +/-2° +/- 5°
Kat pochylenia obreczy kota +-2 +/-3° +/- 10°
Osiowos¢ kot +/-2° +/- 2° +/- 5°
SPEEDLINER 6040

Calkowita zbiezno$é¢ két +/-3° +/-2° +/- 5°
Poléwkowa zbiezno$¢ kot +/-1°30° +-1° +/-2°30°
Przesuniecie osi +/-3° +/-2° +/- 5°
Kat pochylenia obreczy kola +/-5 +/-3° +/- 10°
Kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy +-7 +/- 10° +/- 18°
Kat pochylenia sworznia zwrotnicy +-T +/- 10° +/- 18°
Osiowos¢ kot +/-3 +/-2° +/-3°




